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Central System célok €= Auomaive

Ay Technologies

Valés idejii digitalis iker modell létrehozasa

Statikus- és dinamikus referencia adatok ADAS validaciohoz

Felho alapu jarmiranyitas

Digitalis ikerrel tamogatott teleoperacio

Kevert valosag (MR) alapu tesztek tamogatasa

VALOS IDEJU DIGITALIS IKERMODELL
Magasszintu szolgaltatasok kialakitasa a valos ideju

TOBB OBJEKTUM KOVETESE

digitalis iker modell felhasznalasaval

OBJEKTUMSZINTU ADATFUZIO

TOBBMODALITASU 3D OBJEKTUMESZLELES

TER-IDOBELI SZENZORSZINKRONIZACIO

Az ultra alacsony késleltetés fenntartasa annal nehezebb, minél tobb az objektum és a
szZenzor. SZENZOROK f} ] | 1‘% \ SZENZOROK
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Central System - Szenzorok

Hékamera
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TER-IDOBELI SZENZORSZINKRONIZACIO
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RGB kamera (~30 fok)
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RGB kamera (~60 fok)

ADATATVITEL

LiDAR-ok szdma: 12
Kamerak szama: 15
Radarok szama: 6
Hékamerak szama: 6
Nyers adat: 1.5 GB/s

Ry

RGB kamera (halszem) — 1 db portalonként
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LIDAR (tavol téri)

LIDAR (kozel téri)
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TER-IDOBELI SZENZORSZINKRONIZACIO

SZENZOROK SZENZOROK
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LiDAR-0k szama: 12
Kamerdk szdma: 15
Radarok szama: 6

Hokamerak szama: 6
Nyers adat: 1.5 GB/s
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Central System - M1-M7 Digitalis lker

Az M1-M7 autdpalya valos ideji digitalis
iker modellje
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Frame rate: 20 Hz

M Feldolgozasi id6: 50 ms
o ] JarmUvek atlagos darabszama: 100
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Central System - MI-M7 Digitalis iker validacié &= futomaive

Az M1-M7 autdpalya valds idejl digitalis iker
modellje
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Jarmlispecifikus pozicié adatok

- kbvetési tavolsag
- takarasban lévé jarmd érzékelése

Central System
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BME Gepjarmiitechnologia Tanszek
gjt.titkarsag@kjk.bme.hu
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