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Central System célok

SPATIO-TEMPORAL SYNCHRONIZATION

3D OBJECT DETECTION

OBJECT LEVEL FUSION

MULTI-OBJECT TRACKING

REAL-TIME DIGITAL TWIN MODEL

ADATÁTVITEL

SZENZOROKSZENZOROK

Valós idejű digitális iker modell létrehozása

Digitális ikerrel támogatott teleoperáció

Felhő alapú járműirányítás

Kevert valóság (MR) alapú tesztek támogatása

Statikus- és dinamikus referencia adatok ADAS validációhoz

Ciklus idő < 100 ms

Magasszintű szolgáltatások kialakítása a valós idejű

digitális iker modell felhasználásával

Az ultra alacsony késleltetés fenntartása annál nehezebb, minél több az objektum és a 
szenzor.

TÉR-IDŐBELI SZENZORSZINKRONIZÁCIÓ

TÖBBMODALITÁSÚ 3D OBJEKTUMÉSZLELÉS

OBJEKTUMSZINTŰ ADATFÚZIÓ

TÖBB OBJEKTUM KÖVETÉSE

VALÓS IDEJŰ DIGITÁLIS IKERMODELL



Central System - Szenzorok 

LiDAR-ok száma: 12
Kamerák száma: 15
Radarok száma: 6
Hőkamerák száma: 6
Nyers adat: 1.5 GB/s 
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Hossz: ~ 800 m
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Central System – LiDAR szenzorok 

Lidar-ALidar-B

̴100 km/h



Central System – M1-M7 Digitális Iker 

Az M1-M7 autópálya valós idejű digitális 
iker modellje

Frame rate: 20 Hz
Feldolgozási idő: 50 ms
Járművek átlagos darabszáma: 100



Central System – M1-M7 Digitális Iker



Central System – M1-M7 Digitális iker validáció

Az M1-M7 autópálya valós idejű digitális iker 
modellje



Central System – Szolgáltatások

Central System

Járműspecifikus pozíció adatok

- követési távolság
- takarásban lévő jármű érzékelése

5G / DSRC



Central System – Szolgáltatások

Az Okos út infrastruktúra képes a 

digitális iker modellt továbbítani az 

érzékelő nélküli járműveknek

Valós idejű szenzoradatok (mérés és 

detekció) oszthatók meg az okos 

infrastruktúra segítségével.

Robusztus, a valós és virtuális járművek 

közötti kapcsolatot megteremtő 

algoritmus (amely lehetővé teszi 

személyre szabott üzenetek továbbítását 

a járművezetőknek).

Robusztus objektumkövetési

algoritmusok.



Central System – Szolgáltatások
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