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Technologiai rendszerek a
MAV Zrt-nél
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Egyszer(, olcso

szenzorok

" MAV-o0s végponti
GSM, LoRa-hal6zat rendszer

Sinhémérseéklet-mérés, levegé hé6mérséklet mérés

Vizbetorés-jelzés

Alépitmény-elmozdulas mérés (palyas hidasz tertlet — velik még
kiilon egyeztetniink kell)

Energia-mérés (TEB — erGsaramu terilet)

Sorompo allapotjelzés (TEB — biztber terilet)



TESZT:

10 ktilonb0oz6 eszkozt
teszteltink MAV-os
kornyezetben:

1. Villamos
fogyasztasmérbk 1 és 3
fazisu + Optikai
leolvaso
Vizatfolyasméré
Ajtonyitas érzékel6
HO és Paratartalom

4

merod
5. Tapfesziltség monitor
6. Sinhémeérséklet mérd
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Aknafedélnyitas
érzékeld

& General

88 1FELMU-SenlabM optikai Sanxing egyfazisi leolvaso
88 1F-EON-SenlabM optikai Sanxing egyfazist leolvasé
88 3F-SenlabM optikai Sanxing hdromfazisu leolvaso
B8 Ascoel ajtonyitas

B8 Ascoel ho és para

88 Axioma

88 D-SenLabT sinhdmérséklet mérd

88 E-SenlabT sinhdmérséklet mérd

B8 Jade ajtonyitas érzékeld

88 Rising homérséklet és para

88 SenlabD tapfesziiltség monitor

88 SenlabM vizéra Firmware



MAV-os helyszineken lecseréljiik az 6sszes hagyomanyos
Villamos fogyasztasmeérbket Uj IOT képes Digitalis villamos
fogyasztasmeérdre




Villamos fogyasztasmérok tesztelése:

Kilsé Jeladoval ellatott villamos fogyasztasmérdk:
1 és 3 Fazisu GSM és LoRa atjelzés adattovabbitassal:
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Biztonsag technika:

1.

2
3.
4

Ajtonyitas érzékelg,
Vizbetores érzékelobk,

Foldcsuszamlas érzékeldk,
SMS Uzenetben értesitést kuld




MAV-os kdrnyezetben teszteket végeztiink a szakteriiletek altal
megadott helyszineken:

Tobb helyen elhelyeztiink sinhémérséklet mérdket
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Szerver- és Atviteltechnikai helyiségekben IOT akkumuldtor telepek
tapfesziltség figyelése:
1 és 3 fazisu kivitel valamint sinre szerelhet6 valtozat




Nagy lehet8ség rejlik az IOT teriletén a MAV Zrt.-nél

ElGnyok:

1
2
3
4.
5.
6
7
3
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El6re jelezhet6ké valnak a miszaki problémak,

Nagy mennyiségl adat all rendelkezésre (Big-Data)
Folyamatos feligyeletet nyujtanak az eszkozok,

Hiba esetén jelzést kildenek a beavatkozo rendszernek,
Megtakaritas eredményez a hasznalatuk,
Biztonsagosabb lesz a kdzlekedés,

EVOPRO-s fejlesztés folyamatban,

MQTT Protokoll segitségével fellgyeleti rendszerbe kapcsolhaték az
eszkozok.
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 Diagnosztika alapu karbantartas lehet6ségének kialakitasa

* A meglévé mozdonyok felszerelése olcsé detektor egységekkel,
amelyek normal menetrendi munkavégzés kdzben
folyamatosan és automatikusan monitorozzak a vasuti palyat és
annak kornyezetét

* A hibak és a valtozasok detekcidja és a tavoli hibaellenérzés

» A detektalt hibak térképi megjelenitése, illetve a meglévd
hibakezelési rendszerbe és folyamatba tovabbitasa

* A megfelel6 adatgydjtést kovetéen predikcids analizis



POC eredmenyek

1.0 fedélzeti kamerarendszer 6sszeallitasa és

beuzemelése

Vizualis adatgyulijtés szakaszon — NOHAB mérékocsibol

és Flirt motorvonatbol

Vizualis adatgyulijtés — Dronos felvételek

Topoldgia import meglévo nyilvantartasbol

Vizualis adatok feldolgozasa — POC szinten:

» 3D rekonstrukcio és mérések, Marker objektumok

felismerése, Szelvény, oszlop, tabla

Hibadetekcido POC szinten:

* Vezetékkigyozas
» Urszelvényvizsgalat
« Tabla / oszlop d6lés

* Hulladék lerakas

MAV



A rendszer mikodése

Adatgydjtés

Objektum- iba
azonositas detekcid

MEGJELENITES

Analytics Cloud



https://sqlperformance.com/2016/10/sql-performance/migrating-to-azure-sql-database

Megtérules

» Palyabejaras koltségeinek csokkeneése

« Késeések szamanak csokkenése

 Bevétel kiesések, rendkivuli koltségek (potlas) csokkenése
* ,Megbizhatobb” vasuti szolgaltatas — jobb megitéles

MAV



3D pontfelhd készités.

Objektum lokalizacio.

Metrikus geometria mérésekhez.
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Dronok tobbcélu
felhasznalasa

Dron pilotak képzése

Dronok
felhasznalatdsaganak
vizsgalata
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Phoenix MB tipusu hénfutdsjelzé berendezések telepitési helyszinei




Felhasznalo:mavadmin Kilépés

Statusz. Kesz :

Mérdaliomas | Gyékényes

2015.08.13 2015.08.13

Kézbesitett Riasztasok
Idopont Kezbesités ideje Nyugtazas ideje Gépnév Intézkedes

Nem talafhaio rnaszias

Grafikonok Reszletes adatok
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ERDM dinamikus tengelvterhelés-méro rendszer telepitési helyszinei

- Yarawvmos szpu - Keeufold
« Bp. Soroksan ut - Sogoksar
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Vasuti rakszelvény ellenorzo berendezések telepitési helvszinei
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Nyvomkarima ellenorzo berendezések telepitési helvszinei
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) Lézerszkennerek Lézerszkennerek
Fotografikus rendszer - NG % P 2 . Fotografikus rendszer
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Aramszedé figyeld berendezések telepitési helyszinei

A budapesti palyaudvarok
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voestalpine SIGNALING

Allitoaram diagnozis




A Osszekotd vasuti Duna-hid monitoring rendszere (példa):

2. hd&mérd szenzorok lokalis adatgyijtd pont akusztikus szenzor jelkondicionaldval

¢ elmozduldsméré szenzorok kdzponti szadmitdgép | | | || ] tengelysily mérd szenzorok

2.

tengelysuly mérés helye
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5IM, G5M router

L

kerekerzékeld

adatkabel

230V csatlakozas

A biztonsagi és infokommunikacios szervezettel egyeztetve!




Jelgnle:
« (Osszekotd

Duna-hid;
Ujpesti
Duna-hid;

Nagyrakosi
volgyhid;

Varpalota;

(Gubacsi
Dunaag-hid)
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37 db telephely

piros = magas rendelkezésre allasu telephely (21db)
kék = alacsony rendelkezésre allasu telephely (16db)




Tengelysuly-
meérok

Kozponti
Nyomkarima- Diagnosz- nonfutas KUTINEO
merok tikal

Adatbazis
Aramszed6é
meérdk Matargy és
Hid-

§ : monitoring-
Urszelveny

Riasztasok, e rendszer
Statisztikak

meérok







