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Uj megoldasok a kézésségi kozlekedésben
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Az 6nvezetd jarmiivek 6t kiilonbozé szintje 74
1. szint — VezetGi asszisztencia szolgaltatasok; tamogatast nyujtanak, de a vezeto teljes
felligyelete sziikséges (pl. ACC, vészfék asszisztens)

.; 2. szint — Részben dnvezet6 jarmd; a rendszer mar részben atveszi a vezet6 szerepét, de a vezets
= felel6s marad a jarmu uzemelteteseert (pl. parkolasi asszisztens, savtarto automatlka)
3. szint — Feltetelekhez kotott automatlzalt vezetes, blzonyos helyzetekben a jarmiivezet6 teljes N

" mértékben mentesithet6 a vezetéstol akar kiterjesztett idotartamra is, de folyamatosan

4 | feligyelnie kell a jarmuvet
4. szint — Magas szintl automatlzaltsag, ajarmi az |do nagy részében onmagatol
automatizaltan halad. A jarmiivezetonek képesnek kell lennie arra, hogy vezessen, de pl.
kikapcsolodhat, akar pihenhet is.
5. szint — Teljes automatizaltsag: a jarmiben ul6k kizardlag utasok, a jarmil minden funkciot
onmaga ellat.
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VOLKSWAGEN onvezeto jarmi tesztek Hamburgban

15 notebook szamitasi kapacitas minden jarmiiben
5 GB adatfeldolgozas minden percben
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Az onvezeto autodk célja:

3. Az utazassal toltott ido értéknovelése

4. A kozlekedési dugok csokkentése
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5. Helytakarékossag (15 %)
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Onvezetd jarmuvek a kozosségi kozlekedésben 4 il .
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MyShuttle Svajcban, Zug varosban ‘ ' o — -
1 km tesztpalya varosi forgalomban
20 km/h maximalis sebesség

1 f0 utasokért felelds kiséro a fedélzeten
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Onvezetd jarmiivek a kozosségi kozlekedésben
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b8 2020 kozepétél K+F projekt,
WL 1 8 km, 5 megalld
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Onvezet6 jarmiivek a kozosségi kozlekedésbe
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- Az automatlkus vonatkozlekedes automatlzaltsagl szinjei (Grade of Automation — GoA) |
\ 0. szint - Vonatbefolyasolas nélkuli kozlekedes
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1. szmt Mozdonyvezet6 altall kozlekedes vonatbefolyasolo berendezessel .- : —

'~

2. szint - FeI automata kozlekedés — bizonyos funkciok automatikusak, de dedlkalt
== szemeélyzet van a vonaton pl. az ajtok zarasara, de a gyorsitas, megallas mar automatikus.

3. szint — Vezet6 nélkiili, de szemelyzet aItaI felugyelt kozlekedes
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4. szint —
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& Rio Tinto vasutja 2018 nyarato

5: 28 000 t-s vonat, 280 km-s tavolsag,
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i 1 millié vonatkm feletti tapasztalat
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~ GOA 4. szint ETCS L2-vel (200 Mrd HUF)
2

* 16 banya, 4 kik6ts, 1700 km hélézat

! 200 mozdony, 40 6ras atlagos fordulék
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London eIovar05| kozlekedésben 2017-to|
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GoA 2-es szint, ETCS L2 alapon (2 700 Mrd HUF) -‘ vy |

24 vonat/odra kapacitas, elméleti 30 vonat/dra

M 4 év telt el a laboratoriumi tesztek ota
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Hamburgs Bahn _%
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Hamburg varosi és elévarosi kozlekedés

4 Nyilt vasuti palya
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i § Az onvezetd vonatok célja - _ ,.
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1. Menetrendi stabilitas, megbizhatosag novelése

Palyakapacitas novelése

Energiafelhasznalas optimalizalasa

A biztonsag fokozasa
' } 700110 vE
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Az autondm vonatkozlekedés
technologiaja
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Az autonom vonatkozlekedés
technolégiaja Main
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14:51 ETCS Test started
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Az automatikus vonatkozlekedés szabalyozasi elGrelépése
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P
RN 2. szint — Fél automata kozlekedés — bizonyos funkcidk automatikusak, de dedikalt

“ = személyzet van a vonaton pl. az ajtok zarasara, de a gyorsitas, megallas mar automatikus.

4. szint — Teljes automatizaltsag, a jarmiivon nincs személyzet.
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