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Terképek es a navigacio erdete

Terkéepek az 6skorban: A navigacio sz0 eredete:
« Az ismert utakat, azok alakjat, - Alatin navigatio sz0 eredeti jelentése:

viszonyitasi pontokat lerajzoltak, hogy hajozas (a navigare (hajozni) ige szarmazéka.
konnyebben megtalaljak ismételten
ugyan azt a pontot vagy utvonalat.

A térkép a foldfelszinnek, vagy
valamely részletének aranyosan
kisebbitett, felUlnézetben, tehat alap a rendeltetési helyet megkozelité optimalis
rajzszerten készult képe, méghozza utvonal meghatarozasa,

olyan, ami a terepet a valésaghoz
hlen abrazolja. (Haldsz Miklés: Tereptan é
i (a5 z Miklos. Tereptan

A navigacié alapfeladatai:

a pillanatnyi tartdzkodasi hely
meghatarozasa,

« ajarmd tervezett Utvonalon vald vezetése,
iranyit




Digitalizacio megjelenése
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Adatcsere rendszerek

Transmodel/NeTEx

The Transmodel standard provides a

framework for defining and agreeing
Transmodel

data models, and covers the whole

area of public transport operations.

TN-ITS

changes in static road
attributes

DATEX Il ®) TMTS

Map Update Exchange

DATEXII

exchange of road traffic information

and traffic data
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A TN-ITS (Transport Network-ITS) az eurdpai
szintl atjarhatdsagot biztositja a megosztott
statikus, uttal kapcsolatos téradatok
adatcseréjekor

A TN-ITS GO a kozutkezelOk és a térképkészitOk
kozotti  kapcsolatot hivatott megteremteni,
elB6segitve ezzel a friss és pontos adatok
hozzaférhetBségét és cseréjét.

A szolgaltatas célja, hogy a kozuthaldzat
Uzemeltet6i (Magyar Kozut, Budapest Kozut, a
Koncesszids tarsasagok, valamint az
Onkormanyzatok) szabvanyos formdaban, publikus
interfészen keresztll tehessenek kozzé statikus
informacidkat az uathalozatrdl, illetve ezeket
folyamatosan frissitsék.

A tevékenység az ITS Direktivaban foglaltakkal
osszhangban, a digitalis térképekhez felhasznalt kozuti,
kozlekedési és szallitdsi szolgaltatdsok adatainak elér
hetbvé tételével, az eurdpai téradatcsere-folyamat kiala
kitasaval hozzajarul a multimodalis kozlekedés és valds
idejl forgalmi informacids szolgaltatasok fejlddéséhez is.

Az EASYWAY rendszer az OKA adatbazisat tartalmazza,
melybdl minden Utszakaszra vonatkozé adatot tartalmaz.
(ilyenek példaul a sebességkorlatozasok, gépjarmi
kbzlekedésre vonatkozé tilalmak, stb.)

A JTAR  (Jelz6tdbla  Nyilvantartdsi  Rendszer)
folyamatosan, a jelz6tablak kihelyezésével vagy
eltavolitdsaval egyidGben frissiil.
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| Informatization

Automation of

EGYUTTMUKODO, OSSZEKAPCSOLT,
AUTOMATIZALT (CCAD)

static navigation real-time navigation

of traffic

speed advice lane guidance

— —

headway advice

Connected — Cooperative >— Automated

full automation

high automation

conditional
automation

the vehicle

partial
automation

driver
assistence

Connected, cooperative and automated driving developments should come together to harvest

societal benefits.

Blind Spot
Detection

\ Park Assist

Emergency Braking

Rear Collision Pedestrian Detection

Warning

Traffic Sign Collision Avoidance
Recognition -

Park Assistance/ |
Surround ¢ Adaptive Cruise Control

View

O 7 ane Departure

Warning
Park Assist
Surround View

Cross Traffic Alert

B Long-Range Radar Short/Medium Range Radar M LIDAR Camera Ultrasound GNSS
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Digitalis iker a kozlekedesben...
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Cybersecurity

Intelligent vehicle with
communications
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Road Infrastructure data |
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| Autonomous
|vehicle under test
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|Traditional vehicle I

Standard communication
protocols
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Dynamic and Static
Ground Truth

Flexible solutio!
for customer needs

Scenario
Extraction

Central Cloud System

Digital Twin - High resolution multilevel
1d

Mixed Reality
-, Test Support

~ Cloud Based

.

-’ Control

High resolution infrastructure RADARs
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Thermal Imaging Cameras

High definition
cameras

3.

Infrastructure LIDARs

C-ITSRSU

Noise and vibration sensors
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Selmeczy Andras
ITS fejlesztésimérndk

Magyar Kozut Nonprofit Zrt.

selmeczy.andras@kozut.hu
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