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Ablakdetektálás

Sebesség

Tengelytávolság

Tengelysúly
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4.2 m

6 t4 t

76 km/h

Járműadatok:
• Sebesség
• Sáv
• Tengelysúlyok
• Tengelytávolságok
• Keresztirányú pozíció
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Összsúly ellenőrzése



Sebesség Tengelytávolság

 
 

Tanítás a zajos adaton

A tengelysúlybecslés 
hibájának aránya 

hagyományos és MI 
módszerrel:

6:10
500 kg helyett 300 kg hiba
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Mit mértünk volna?

MI által számított

Kieső szenzor



Túltanulás 
(overfit)

Alultanulás 
(underfit)

Jó illeszkedés,
robosztus megoldás 

(good fit)
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Több sáv



Végeselemes 
számítások GPU-gyorsított 

szimulátor

Szintetikus 
adathalmaz

Modellvalidáció

Valós, felcímkézett 
adatok

Valós, mért adatok

MI-tanítás

MI-validáció

Pipeline
Jármű adatok

%



Összsúly 
átlagos hiba (%)

Tengelysúly 
átlagos hiba (%)

Szimulált adathalmaz 
Egy sávban 1.77 3.16

Szimulált adathalmaz
Kettő sáv 2.66 4.28

Valós annotált adat
Egy sáv 2.56 2.89

Kalibráció

Idő

Szimuláció
Mérés

1. eset 2. eset 3. eset
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